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1. Установка составных частей системы

1.1 Блок сигнализации и управления

Блок сигнализации и управления (БСУ) устанавливается на стене в помещении КИПиА или другом отапливаемом помещении  на высоте 1.6-1.8 над уровнем пола. Эта высота наиболее оптимальна для считывания информации и работы с блоком. Для установки блока  необходимо использовать крепежные кронштейны (входят в комплект поставки) на задней стенке. Габаритные и  установочные размеры блока стандартного исполнения представлены на рис. 1.

При установке БСУ необходимо предусмотреть, чтобы дверца БСУ полностью открывалась на угол 180 град. В противном случае усложняется монтаж внутри БСУ.
1.2 Модуль управления
Модуль управления (МУ) обычно устанавливается на высоте 1.5-1.8 метра от уровня площадки обслуживания. Особых требований к высоте монтажа не предъявляется – главное, чтобы доступ к модулю был удобным.

МУ монтируется на кронштейнах (входят в комплект поставки) к стене. Габаритные и присоединительные размеры стандартного исполнения представлены на рис. 2.

1.3 Модули расширения

Модули расширения (МР) монтируется на кронштейнах (входят в комплект поставки) к стене. Габаритные и присоединительные размеры – на рис. 3-4.

Перед установкой МР необходимо снять крышку, закрепить на корпусе два кронштейна винтами с гайками (М4) через отверстия на задней стенке корпуса. Закрыть крышку и завинтить винты. В кабельные вводы вставить заглушки (входят в комплект поставки), чтобы исключить попадание воды и пыли в модуль расширения при  установке.

МР обычно устанавливается на высоте 1.5-1.8 метра от уровня площадки обслуживания. Особых требований к высоте монтажа не предъявляется – главное, чтобы доступ к модулю был удобным. При возможности доступа с переносной  лестницы, монтаж МР можно вести и на большей высоте.

1.4 Измерительный преобразователь
Измерительный  преобразователь (ИП) монтируется двумя способами, либо на кронштейнах  к стене, либо в кожух защитный. Перед монтажом ИП в кожух необходимо установить на кожух крепежную планку, используя два винта (винты и крепежная планка входят в комплект поставки кожуха). Габаритные и установочные размеры представлены на рис. 5-8.

 Перед установкой ИП необходимо  снять крышку, отвернув крепежные винты по углам крышки корпуса и закрепить на корпусе два кронштейна винтами и гайками (М4) через отверстия на задней стенке корпуса. При монтаже ИП в кожух защитный необходимо использовать кронштейны из комплекта поставки кожуха.
Установка ИП производится в соответствии с ВСН 64-86 "Методические указания по установке сигнализаторов и газоанализаторов контроля до взрывоопасных и предельно допустимых концентраций химически веществ в воздухе производственных помещений" и ТУ-газ-86 "Требования к установке сигнализаторов и газоанализаторов" (Таблицы 1 и 2). Пример установки представлен на рис.9.

Таблица 1. Установка ИП (ПИЭ и ПИЭ-И)
	Тип ИП
	УСТАНОВКА

	
	В помещении
	На наружной площадке


	АМ1.0 и АМИ1.0
	1.5-2м от уровня пола или площадки
	1.5-2м от уровня пола или площадки. Под защитным кожухом

	АМ2.0 и АМИ2.0
	0,5-0,7 м над оборудованием
	0,5-0,7 м над оборудованием. Под защитным кожухом

	ХЛ1.0 и ХЛИ1.0
	0.5-1м от уровня пола или площадки
	0.5-1м от уровня пола или площадки. Под защитным кожухом

	ХЛ2.0 и ХЛИ2.0
	Не более 0,5 м над полом или площадкой
	Не более 0,5 м над полом или площадкой. Под защитным кожухом

	СО1.0 и СОИ1.0
	1.5-2м от уровня пола или площадки
	1.5-2м от уровня пола или площадки. Под защитным кожухом

	СО2.0 и СОИ2.0
	1.5-2м от уровня пола или площадки
	1.5-2м от уровня пола или площадки. Под защитным кожухом

	СВ1.0 и СВИ1.0
	1.5-2м от уровня пола или площадки
	1,5-2м от уровня пола или площадки. Под защитным кожухом

	ВД1.0 и ВДИ1.0
	0,5-0,7 м над сосредоточенным источником водорода или на расстоянии 0,5-0,6 м ниже горизонтального перекрытия при многих рассредоточенных источниках водорода.
	Не устанавливаются


Таблица 2  Установка ИП (ПИТК и ПИТК-И)
	Плотность газов и паров относительно плотности воздуха
	УСТАНОВКА

	Менее 1,0
	На высоте от 0,5 до 0,7 м над источником

	От1.0 до 1.5
	На высоте источника или ниже его на 0,7 м.

	Более 1.5
	Не более 0,5 м над полом

	Метан
	0,5-0,7 м над сосредоточенным источником водорода или на расстоянии 0,5-0,6 м ниже горизонтального перекрытия при многих рассредоточенных источниках водорода

	Преобразователи ГР1.0 на открытых площадках необходимо устанавливать под защитными кожухами


1.5 Выносной блок питания и выносной модуль реле
Выносной блок питания (ВБП) и выносной модуль реле (ВМР) монтируется на кронштейнах (входят в комплект поставки) к стене. Габаритные и присоединительные размеры представлены на рис. 10-11.

Перед установкой ВБП и ВМР необходимо  снять крышку, закрепить на корпусе два кронштейна винтами с гайками (М4) через отверстия на задней стенке корпуса. Закрыть крышку и завинтить винты. В кабельные вводы вставить заглушки (входят в комплект поставки), чтобы исключить попадание воды и пыли в модуль расширения при  установке.

ВБП и ВМР обычно устанавливается на высоте 1.5-1.8 метра от уровня площадки обслуживания. Особых требований к высоте монтажа не предъявляется – главное, чтобы доступ к модулю был удобным.
1.6 Блок питания и сигнализации

Блок питания и сигнализации (БПС) устанавливается на высоте 1.5-1.8 метра в отапливаемом помещении с дежурным оператором, который постоянно находится в помещении и контролирует светозвуковую сигнализацию блока. Монтируется БПС на кронштейнах (входят в комплект поставки) к стене. Габаритные и присоединительные размеры представлены на рис. 12.

Перед установкой БПС  необходимо снять крышку, закрепить на корпусе два кронштейна винтами с гайками (М4) через отверстия на задней стенке корпуса. Закрыть крышку и завинтить винты. В кабельные вводы вставить заглушки (входят в комплект поставки), чтобы исключить попадание воды и пыли в модуль расширения при  установке.

2. Подключение

2.1 Подключение к БСУ 

2.1.1 Подключение модулей расширения и модулей управления.

Зачистите жилы кабеля сечением не менее 0.5 мм2 на длину 8-10 мм, обожмите в кабельные наконечники или облудите (для многожильного кабеля). Кабель для подключения МР и МУ введите в БСУ через нижний сальник и промаркируйте. Подключите  жилы кабеля к контактам клеммника ХТ1 (рис. 13) согласно схемы подключения рис.14.
При наличии нескольких шлейфов подключения МР или МУ к другим входам БСУ, подключите кабели согласно проектной документации.

2.1.2 Подключение устройств к модулям реле БСУ.

Зачистите жилы кабеля сечением не менее 0.5 мм2 на длину 8-10 мм, обожмите в кабельные наконечники или облудите (для многожильного кабеля). Кабель для подключения вторичных исполнительных устройств вводится в БСУ через нижний сальник и маркируется. Разделку кабеля желательно производить после ввода. Кабель должен быть уложен в кабельные каналы. Проводники подведите к модулю реле. Для удобства подключения клеммник на модуле реле можно снять, отвернув два винта на левом нижнем и правом верхнем углах клеммника. 

Подключение кабелей к модулю реле допускается только при отключенном питании с цепей исполнительных устройств.

На модуле реле (рис. 15) установлены восемь светодиодных индикаторов. Индикатор светится, когда состояние соответствующего вывода принимает значение ON. Реле при этом включено.

2.1.3 Подключение внешнего питания.
Зачистите жилы кабеля сечением не менее 0.75 мм2 на длину 8-10 мм, обожмите в кабельные наконечники или облудите (для многожильного кабеля). Кабель внешнего питания введите в БСУ через  нижний сальник и промаркируйте.  Подключите  жилы кабеля к контактам клеммника ХТ2 согласно схемы подключения рис.13.

2.1.4 Предохранители.

В цепях переменного тока питание коммутируемых цепей должно быть подано через автомат защиты. 

2.1.5 Клеммник внешних сигналов.

На клеммник (рис.15) подключаются сигналы управления. В таблице приведены номера клемм, соответствующих схеме подключения.

 контакт на замыкание 

 средний контакт

 контакт на размыкание

Соответствие клемм контактам реле

	№  канала
	Контакт на замыкание
	Средний контакт
	Контакт на размыкание

	1
	1
	2
	

	2
	3
	4
	

	3
	5
	6
	

	4
	7
	8
	

	5
	11
	10
	9

	6
	14
	13
	12

	7
	17
	16
	15

	8
	20
	19
	18


2.2 Подключение к МУ

Подключение производить аналогично подключению, изложенному в пункте 2.1.
2.3 Подключение к МР

2.3.1 Подключение к МР8-Ех и МР8-0

Подключение производить строго по схеме подключения рис.14.

Категорически запрещается подавать на клеммы +D, -D напряжение питания 24В!

Подключение ИП к МР и объединение МР с другими устройствами по интерфейсу RS485 выполняется по схеме рис.16 в следующем порядке:

- Снимите крышку корпуса МР, отвернув крепежные винты корпуса.
- Зачистите жилы экранированного кабеля сечением не менее 0.5 мм2 на длину 8-10 мм, обожмите в кабельные наконечники или облудите (для многожильного кабеля).

- Введите кабель через кабельный ввод (поз.1) в корпусе МР (рис.17).

- Подключите кабель к разъему (ХТ1), установленному на корпусе модуля AIN8-I20 в соответствии со схемой.

- В  кабельные вводы (поз.2) введите разделанные кабели от ИП.

- Выньте разъемы из их гнезд на плате искрозащиты.

- Подключите жилы кабелей к разъемам (ХР1-ХР8) в порядке, указанном в проектной документации и в соответствии со схемой рис.16. Подключение ИП к МР выполняется по схеме  (полярность подключения кабеля в случае двухпроводной схемы значения не имеет).

- Экран кабеля подключите к клемме 1 каждого разъема. Вставьте разъемы в их гнезда на плате искрозащиты. 

- Уплотните кабельные вводы, отмаркируйте кабели бирками, закройте крышку МР и завинтите винты.

   - В незадействованные кабельные вводы  вставьте заглушки из комплекта поставки и уплотните кабельные вводы.

Светодиод контроля питания (зеленый) сигнализирует о наличии напряжения питания (непрерывное свечение). Светодиод контроля передачи данных (красный) сигнализирует о наличии передачи данных (мигание).

При монтаже МР проверять правильность логического адреса согласно проекта, проверка осуществляется с помощью тестового дисплея.

2.3.2 Подключение к МР16-Ех и МР16-0

Подключение производить аналогично подключению, изложенному в пункте 2.3.1.

2.3.3 Подключение к МРД

Подключение производить строго по схеме подключения рис.18.

Категорически запрещается подавать на клеммы +D, -D напряжение питания 24В!

Объединение МРД с другими устройствами по интерфейсу RS-485 выполняется по схеме рис.18 в следующем порядке:

- Снимите крышку корпуса МРД, отвернув крепежные винты корпуса.
- Зачистите жилы экранированного кабеля сечением не менее 0.5 мм2 на длину 8-10 мм, обожмите в кабельные наконечники или облудите (для многожильного кабеля).

- Введите кабель через кабельный ввод (поз.1) в корпусе МРД рис.19.

- Подключите кабель к разъему (ХТ1), установленному на корпусе модуля DIN16-24 в соответствии со схемой.

- Подключение к клеммникам входных и выходных сигналов осуществлять по проектной документации через кабельные вводы (поз.2) рис. 19.

- Уплотните кабельные вводы, отмаркируйте кабели бирками, закройте крышку МРД и завинтите винты.

   - В незадействованные кабельные вводы  вставьте заглушки из комплекта поставки и уплотните кабельные вводы.

Светодиод контроля питания (зеленый) сигнализирует о наличии напряжения питания (непрерывное свечение). Светодиод контроля передачи данных (красный) сигнализирует о наличии передачи данных (мигание). На модуле дискретного ввода DIN16-24 установлены  8 светодиодных индикаторов (красные). Индикатор светится, когда состояние соответствующего вывода принимает значение ON рис.15.

При монтаже МРД проверять правильность логического адреса согласно проекта, проверка осуществляется с помощью тестового дисплея.

2.4 Подключение ИП

2.4.1 Двухпроводная система подключения ИП (преобразователь измерительный электрохимический (ПИЭ)).
Перед подключением необходимо провести осмотр корпуса и кабельного ввода на предмет отсутствия механических повреждений и проверить наличие маркировки взрывозащиты. Эксплуатация ПИЭ во взрывоопасных зонах с поврежденным корпусом, кабельным вводом или без маркировки взрывозащиты запрещается.

Подключение ПИЭ к аппаратуре выполняется по схеме  рис.20 в следующем порядке:

- Снять крышку корпуса ПИЭ, отвернув крепежные винты по углам корпуса;

- Зачистить жилы кабеля сечением не менее 0.5 мм2 на длину 8-10 мм, обжать кабельные наконечники или облудить (для многожильного кабеля).

- Кабель продеть в кабельный ввод ПИЭ, промаркировать и подключить к вводному клеммнику платы. Полярность подключения кабеля значения не имеет;

- Переставить шунтирующую перемычку на плате из положения W1 в положение W2 или удалить проволочную перемычку c разъема сенсора;

- Закрыть крышку корпуса, не допуская резких перегибов кабеля, натяжения его жил внутри корпуса ПИЭ, попадания жил в стык между крышкой и основанием. Завернуть крепежные винты. Затянуть от руки гайку кабельного ввода.

Светодиод, смонтированный на плате ПИЭ, служит для оценки работоспособности. Яркость его свечения пропорциональна выходному току ПИЭ.

Перед проведением вблизи места установки ПИЭ ремонтных, малярных, санитарных или иных работ с возможностью появления больших количеств пыли, едких паров, моющих растворов или воды, а также при работах с использованием открытого огня, сварки или повышенных температур, необходимо демонтировать ПИЭ и защитить подводящий кабель, либо закрыть воздухозаборные отверстия герметичным чехлом из подходящего материала, или принять другие защитные меры. В противном случае возможно необратимое ухудшение параметров сенсора, повреждение корпуса, возникновение других неисправностей. ПИЭ, имеющие явные признаки воздействия вышеуказанных факторов, гарантийному обслуживанию не подлежат.

2.4.2 Трехпроводная система подключения ИП (преобразователь измерительный термокаталитические (ПИТК)).
Перед подключением необходимо провести осмотр корпуса и кабельного ввода на предмет отсутствия механических повреждений и проверить наличие маркировки взрывозащиты. Эксплуатация ПИТК во взрывоопасных зонах с поврежденным корпусом, кабельным вводом или без маркировки взрывозащиты запрещается.

Подключение ПИТК к аппаратуре выполняется по схеме рис.21 в следующем порядке:

- Снять крышку корпуса ПИТК, отвернув крепежные винты по углам корпуса;

- Зачистить жилы экранированного кабеля сечением не менее 0.5 мм2 на длину 8-10 мм, обжать кабельные наконечники или облудить (для многожильного кабеля).

- Кабель продеть в кабельный ввод ПИТК, промаркировать и подключить к вводному клеммнику;

- Закрыть крышку корпуса, не допуская резких перегибов кабеля, натяжения его жил внутри корпуса ПИТК, попадания жил в стык между крышкой и основанием. Завернуть крепежные винты. Затянуть от руки гайку кабельного ввода.

Светодиод контроля сенсора (красный) зажигается в случае обрыва в сенсоре или отсутствия контакта в цепи. Светодиод контроля питания индицирует наличие напряжения питания.

Перед проведением вблизи места установки ПИТК ремонтных, малярных, санитарных или иных работ с возможностью появления больших количеств пыли, едких паров, моющих растворов или воды, а также при работах с использованием открытого огня, сварки или повышенных температур, необходимо демонтировать ПИТК и защитить подводящий кабель, либо закрыть воздухозаборные отверстия герметичным чехлом из подходящего материала, или принять другие защитные меры. В противном случае возможно необратимое ухудшение параметров сенсора, повреждение корпуса, возникновение других неисправностей. ПИТК, имеющие явные признаки воздействия вышеуказанных факторов, гарантийному обслуживанию не подлежат.

Не рекомендуется использовать ПИТК в местах с повышенным содержанием в воздухе галогенов, серосодержащих веществ, кремнийорганических веществ и паров свинца.
2.4.3 Подключение интеллектуальных ИП.
Подключение произвести согласно руководства пользователя ЕКРМ. 413421.101РЭ.
2.4.4 Подключение преобразователя измерительного термокаталитического ГР1.0-Т.

ГР1.0-Т (рис.22) состоит из сенсора в оболочке (поз.1) (далее сенсор) и измерительного преобразователя (поз.2), соединенных кабелем (поз.3) (кабель в комплекте не поставляется). Длинна кабеля определяется проектной документацией, но не должна превышать 5 м.

Подключение ГР1.0-Т к аппаратуре выполняется по схеме (рис.23), для этого необходимо:

- снять крышку корпуса ГР1.0-Т, отвернув крепежные винты по углам корпуса;

- зачистить жилы подводящего кабеля на длину 8-10 мм, обжать в кабельные наконечники или облудить (для многожильного кабеля);

- Кабель продеть в кабельный ввод (поз.8) (рис.22) ГР1.0-Т, промаркировать и подключить к клеммнику "Line" (поз.7);

- Кабель подключения сенсора к преобразователю измерительному состоит из проводов марки МГТФ - 0.5 мм2 заключенных в термоусадочную трубку, один конец которого распаивается на разъем ХS1 (поз.4) (рис.22) согласно схемы (рис.23). Концы проводов кабеля, подключаемого к  измерительному преобразователю, необходимо зачистить на длину 8-10 мм и обжать в кабельные наконечники или облудить. К сенсору кабель подключается через разъем (поз.4) (рис.22), к корпусу преобразователя – через кабельный ввод (поз.5) к клеммнику "Sensor" (поз.6). 

Внимание: при подключении питания =24V строго соблюдать полярность подводимых проводов

- Закрыть крышку корпуса, не допуская резких перегибов кабеля, натяжения его жил внутри корпуса ГР1.0-Т, попадания жил в стык между крышкой и основанием. Завернуть крепежные винты. Затянуть от руки гайку кабельного ввода.

Преобразователь измерительный должен устанавливаться в помещении (взрывоопасная зона класса 1, 2 или взрывобезопасное) с температурой воздуха не более 45 °С.

Сенсор выносной может устанавливаться во взрывоопасной зоне класса 1 или 2 при максимальной температуре воздуха 140 °С.

После подключения питания должен загореться светодиод контроля питания (зеленый) на плате измерительного преобразователя, индицирующий наличие напряжения питания. Светодиод контроля сенсора (красный) при подключении питания зажигается в случае обрыва в сенсоре или отсутствия контакта в цепи. В этом случае требуется проверить правильность подключения, либо заменить чувствительный элемент сенсора, либо устранить обрыв контакта в цепи. 

Через 2 часа после подачи напряжения  проверить баланс и, если необходимо, резистором «Баланс» (поз.11), замеряя напряжение на контрольных точках (поз.13) в диапазоне =0-200мВ  выставить значение баланса  от 10 до 20 мВ.

После установки баланса резистором «4 мА» (поз.9) установить значение выходного тока  4 ±0,3 мА.

Резистор регулировки чувствительности «20 мА» (поз.10) предназначен для градуировки измерительного преобразователя.

Перед проведением вблизи места установки ГР1.0-Т ремонтных, малярных, санитарных или иных работ с возможностью появления больших количеств пыли, едких паров, моющих растворов или воды, а также при работах с использованием открытого огня, сварки или повышенных температур, необходимо демонтировать ГР1.0-Т и защитить подводящий кабель, либо закрыть воздухозаборные отверстия герметичным чехлом из подходящего материала, или принять другие защитные меры. В противном случае возможно необратимое ухудшение параметров сенсора, повреждение корпуса, возникновение других неисправностей. ГР1.0-Т, имеющие явные признаки воздействия вышеуказанных факторов, гарантийному обслуживанию не подлежат.

Не рекомендуется использовать ГР1.0-Т в местах с повышенным содержанием в воздухе галогенов, серосодержащих веществ, кремнийорганических веществ и паров свинца.

2.5 Подключение ВБП

Подключение ВБП выполняется по схеме рис.25 в следующем порядке:

- Снимите крышку корпуса ВБП, отвернув крепежные винты корпуса.
- Зачистите жилы экранированного кабеля сечением не менее 0.5 мм2 на длину 8-10 мм, обожмите в кабельные наконечники или облудите (для многожильного кабеля).

- Ввести кабель через кабельный ввод в корпусе ВБП (рис.25).

- Подключить кабель к разъему (ХТ1) в соответствии со схемой рис.24.
- Уплотните кабельные вводы, отмаркируйте кабели бирками, закройте крышку ВБП и завинтите винты.

   - В незадействованные кабельные вводы  вставьте заглушки из комплекта поставки и уплотните кабельные вводы.

2.6 Подключение ВМР

Подключение ВМР выполняется по схеме рис.26  в следующем порядке:

- Снимите крышку корпуса ВМР, отвернув крепежные винты корпуса.
- Зачистите жилы экранированного кабеля сечением не менее 0.5 мм2 на длину 8-10 мм, обожмите в кабельные наконечники или облудите (для многожильного кабеля).

- Ввести кабель через кабельный ввод в корпусе ВМР.

- Подключите кабель к разъему (ХТ1), установленному на корпусе модуля DOUT8-R07 в соответствии со схемой.

Подключение к клеммнику внешних сигналов производить согласно проектной документации. 

На клеммник внешних сигналов подключаются сигналы управления. В таблице (пункт 2.1.5) приведены номера клемм, соответствующих схеме подключения.

 Подключение/отключение клеммника модуля, подключенного к сигналам напряжением более 50 В должно проводиться только при полном снятии напряжения с цепей объекта автоматизации.
 - Уплотните кабельные вводы, отмаркируйте кабели бирками, закройте крышку ВМР и завинтите винты.

   - В незадействованные кабельные вводы  вставьте заглушки из комплекта поставки и уплотните кабельные вводы.

2.7 Подключение БПС

Отвинтите винты на крышке корпуса и снимите крышку. Подключите к клеммной колодке питания 220В (Х1)  сетевой кабель сечением не менее 0.5 мм2  согласно схемы подключения рис.27. Выведите сетевой кабель  из блока БПС (рис.28) через верхний кабельный ввод и подключите к выходу пакетного выключателя, от которого будут запитываться БПС.

  Подключите к клеммной колодке Х2 и Х3  контрольный кабель, как обозначено на рис.27. Внимание! На рис.27 состояние контактов реле показаны в выключенном положении (т.е., когда на обмотку реле напряжение не подано).  Если вы используете реле в включенном состоянии (перемычка П1 в положении 2), то учитывайте это при подключении контрольного кабеля.  Выведите контрольный кабель  из блока БПС через  другой верхний кабельный ввод и подключите к промежуточным реле шкафа автоматики или напрямую к исполнительным устройствам.

   Введите через нижний кабельный ввод  в БПС кабель от ИП. Подключите облуженные проводники кабеля к колодке Х4 в соответствии с маркировкой проводников и схемой подключения. Заверните до упора гайки кабельных вводов. Закройте крышку и заверните винты. 

3. Проверка подключения
3.1 Проверка подключения МР
После проведения монтажа необходимо проверить правильность подключения кабелей. Особое внимание необходимо обратить на соответствие подключения жил  питания  и передачи данных на БСУ и МР. Для этой цели предлагается провести следующие действия:

- отключите от всех МР жилы кабелей, идущие на G, +D, -D. Оставте МР с открытой крышкой. Включите питание на БСУ (включить блок питания). Проверите тестером наличие напряжения 24В на клеммнике (-24, +24) БСУ. Кабели подключены правильно, если на всех МР горят зеленые светодиоды. После проверки отключите питание, подключите жилы кабелей на место и включите питание.
- подключите тестовый дисплей (см. Приложение 2) к МР и проверти соответствие логического адреса на МР и логического адреса в проектной документации.

3.2. Проверка подключения ИП
Эта операция проводится с тестовым дисплеем (см. Приложение 2).

Подключите тестовый дисплей к МР  и проверти выходные значения тока от измерительных преобразователей. Если значение тока меньше от минус 0.1 до 0,1мА, то либо не подключен ИП, либо обрыв кабеле. Проверти  целостность кабеля. По окончании работ отсоедините тестовый дисплей от модуля и закройте крышку МР.
3.3 Проверка работы вторичных устройств управления.

Работы проводятся с тестовым дисплеем (см. Приложение 2).

Откройте шкаф БСУ и включите питание. Убедитесь, что на модулях реле горят зеленые светодиоды и мигают красные. Отсутствие мигания красных светодиодов свидетельствует об отсутствии обмена по RS485, что не мешает проведению проверочных работ.

Вставьте разъем тестового дисплея в разъем на модуле реле. Включая и выключая реле в соответствии с описанием в Приложении 2 убедитесь, что все внешние исполнительные устройства работают и подключены в соответствии с проектной документацией. По окончании работ отсоедините тестовый дисплей от модуля и закройте шкаф БСУ.

Приложение 1
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Рис.1 Блок сигнализации и управления (БСУ) (стандартное исполнение).
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Рис.2 Модуль управления (МУ) (стандартное исполнение).
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Рис. 3  Модуль расширения МР16.
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Рис. 4  Модуль расширения МР8 и МРД.
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                          Рис.5 Преобразователь измерительный обычное исполнение.
[image: image9.jpg]V] . 609
86 all
76 AT
' i
B.
)
N L
L5
| [ | |
Ll ! L]
,
x.
ﬁ :gLL//IZZZUg?aauUOHHaﬂ > | 90
A 130





Измерительный преобразователь с антивибрационной прокладкой
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Преобразователь измерительный, исполнение с разъемом
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Рис.6 Преобразователь измерительный интеллектуальный.
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Рис.7 Установка преобразователя измерительного под защитным кожухом.
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Рис.8 Установка преобразователя измерительного интеллектуального под защитным кожухом.
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Рис.9 Установка измерительных преобразователей.
А- для контроля ПДК.

Б- для контроля выбросов из оборудования. 
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Рис. 10. Выносной модуль реле (ВМР).
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Рис. 11. Выносной блок питания (ВБП).
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Рис. 12. Блок питания и сигнализации (БПС).
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Рис. 13. Основные компоненты БСУ.
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Рис. 14. Схема подключения БСУ.
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Рис. 15. Модуль реле.
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Рис. 16. Схема подключения МР8-Ех и МР8-0.
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Рис. 17. Основные компоненты МР8-Ех и МР8-0.
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Рис. 18. Схема подключения МРД.
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Рис. 19. Основные компоненты МРД.
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Рис. 20. Основные компоненты и схема подключения ИП.
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Рис. 21. Основные компоненты и схема подключения ИП.
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Рис.22 Преобразователь измерительный термокаталитический ГР1.0-Т. 
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Рис.23 Схема подключения ГР1.0-Т.
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Рис. 24. Схема подключения ВБП.
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Рис. 25. Основные компоненты ВБП.
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Рис. 26. Основные компоненты и схема подключения ВМР.
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Рис. 27. Схема подключения БПС.
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Рис. 28. Основные компоненты БПС.

Приложение 2
Работа с тестовым дисплеем

Управление модулем посредством тестового дисплея.

При подключении тестового дисплея, модуль автоматически детектирует его и выводит  некоторую алфавитно-цифровую информацию, содержащую ряд специфических для данного модуля параметров.

В случае отсутствия связи модуля с тестовым дисплеем, последний выводит на индикацию следующее сообщение:
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Обмен информацией с модулем осуществляется посредством имеющихся на тестовом дисплее шести кнопок управления:  <Esc>,<Enter>.

Информация, единовременно выводимая на индикатор называется экраном.

Экран тестового дисплея состоит из двух строк по 16 символов.

Количество и функциональное назначение экранов индивидуально для каждого модуля, но некоторые экраны, называемые системными, присутствуют во всех модулях.

К системным экранам относятся:

Главный экран 

Экран ОТК

Экран сетевых параметров

Технологический экран

Последний экран является опциональным, и в некоторых модулях может отсутствовать.

При любом старте/рестарте модуля, и при подключении  тестового дисплея выводится Главный экран.

Смена экранов осуществляется кнопками  и .

Внутри каждого экрана могут обрабатываться все остальные кнопки, с целью коррекции какого-либо параметра или просмотра массива параметров в экране.

Так , например, кнопки и, могут выполнять функции “пролистывания” страниц какого-то экрана или значений корректируемого параметра.

Кнопка <Enter>, как правило, используется для входа в режим коррекции параметра и подтверждения вводимого значения .

Кнопка  <Esc> используется для отмены ввода значения или режима коррекции параметра.

Ниже представлена структура последовательности экранов в модулях серии DECONT.

Локальные функции тестового дисплея.

Тестовый дисплей поддерживает:

звуковое подтверждение нажатия кнопки

управление  подсветкой индикации

управление контрастностью 

автоповтор нажатия кнопок

таймаут пассивной клавиатуры

Звуковое подтверждение нажатия кнопки

(короткий звуковой сигнал)  индицирует обработку нажатия кнопки . 

Отсутствие звукового подтверждения на нажатие кнопки управления означает отсутствие связи тестового дисплея и модуля.

Включение/выключение  подсветки осуществляется одновременным нажатием кнопок <Esc> + <Enter>.

(Здесь и далее рекомендуется  сначала нажать кнопку <Esc>, а затем, не отпуская ее нажать вторую кнопку).

Уменьшение контрастности индикации

устанавливается одновременным нажатием кнопок <Esc>   ,  а усиление- <Esc> + .

Функция автоповтора нажатия кнопки (кнопок) включается при длительном (более 2-х секунд) нажатии, при этом тестовый дисплей автоматически повторяет генерацию события нажатия кнопки с периодичностью 5 раз в секунду.

Событие таймаута пассивной клавиатуры формируется тестовый дисплеем для передачи в модуль, если в течение 65 секунд все кнопки управления были отпущены (то есть с тестовый дисплеем не работали). По событию таймаута, тестовый дисплей выключает подсветку индикации, а модуль автоматически выходит из режима коррекции параметра (если он в нем находился).

Системные экраны модулей.

Отображение в каком-либо из  полей системных экранов  мигающего символа “?”, или надписей вида “яяяя”- означает неисправность модуля !!

При подключении тестового дисплея  и при любом рестарте модуля, высвечивается Главный экран. На верхней строке, слева направо, отображаются  логотип фирмы, имя модуля, версия  программного обеспечения. На второй –  модификация аппаратной реализации (подтип  модуля и версия платы).
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Экран сетевых параметров выводит сетевые параметры модуля - скорость и адрес.
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Символ “<” в предпоследнем (15-м) столбце является курсором  текущей строки- строки параметра “скорость” или “адрес”. Перемещение курсора осуществляется кнопками и.

В случае значений параметров, не соответствующих формату вывода на индикацию- все поле, отведенное под параметр “заполняется” точками.

Для изменения сетевых параметров, необходимо переместить курсор на требуемый параметр, и войти в режим коррекции, нажав  кнопку <Enter>. Выбор значения скорости осуществляется кнопками и А для задание адреса- кнопками  и выбирается позиция редактируемой цифры, а кнопками и ее значение. Запись параметра осуществляется по кнопке <Enter>, отказ от записи - по кнопке <Esc>. 

Ошибка коррекции сетевых параметров, индицируется длительным звуковым сигналом (не исправность модуля). Подтверждением успешной записи нового значения параметра  будет символ “*” в последней (16-й) позиции соответствующей  строки:
	
S
	p
	e
	e
	d
	
	
	=
	
	3
	8
	4
	0
	0
	
	

	A
	d
	d
	r
	e
	s
	s
	=
	
	
	
	0
	0
	5
	<
	*


Экран ОТК на первой строке отображает серийный номер. На второй – даты прохождения этапов производства (изготовления, наладки, поверки, калибровки, термопрогона и т.п.).  Этапы производства обозначаются:

- “И: ...“ - дата изготовления.
- “П: ...” - дата поверки и термопрогона.
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Технологический экран служит для отображения статистики обмена   по локальной сети и, возможно,  другой вспомогательной технической информации. Эта информация носит технический характер и  для конечного пользователя  интереса не представляет. 

	S
	t
	a
	t
	i
	s
	t
	i
	c
	s
	
	
	
	
	
	

	H
	d
	w
	.
	e
	r
	=
	4
	3
	4
	5
	7
	
	
	
	


Кратко, технологический экран отображает счетчики четырех категорий ошибок обмена по локальной сети.

Аббревиатура категорий ошибок следующая:

Hdw.er ->  аппаратные ошибки

Frm.er ->   ошибки пакета

Pdu.er ->   ошибки транзакции

Prt.er ->     ошибки протокола

Рост счетчиков ошибок возможен при неудовлетворительном качестве линии связи, или при сбое сетевого программного обеспечения.

При интенсивном росте какого-либо из счетчиков, необходимо зафиксировать отображаемую информацию и условия, при которых наблюдается рост количества ошибок. Для устранения неполадок в связи, требуется проверить качество линии связи, или связаться с производителем, предоставив ему зафиксированную информацию.
Тестовый дисплей модуля AIN8  (Модуль расширения)

Главный экран отображает имя модуля и его модификацию:
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Если в качестве имени устройства выводится “NoName”, это означает, что разрушена кофигурационная информация, и модуль требует замены и ремонта.

Прикладных экранов в модуле два:

- экран отображения состояния аналоговых входов.
- экран отображения окна измерения.

Экран отображения состояния аналоговых входов представляет в верхней строке номер  канала аналогового входа с 1 по 8-й или канал внутренней температуры, их значение или состояние а в нижней строке- название режима работы канала. 
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Выбор каналов осуществляется кнопками  и, причем девятый канал температуры является фиктивным, и введен для совместимости с предыдущими версиями.

При различного рода ошибках измерения или описания, вместо численного значения канала, выводится аббревиатура  состояния канала.

Список аббревиатур возможных состояний входа:

Unknown- значение неопределено при ручной идет коррекции

Ntready – измерение еще не готово

< LoLim – выход за нижний предел

> HiLim – выход за верхний предел

ErHardw – аппаратная ошибка *

ErCalib –  ошибка калибровки канала *

ErDefin – ошибка описания каналов *

ChnMask-  канал замаскирован

NAN-значение величины не соответствует  формату с плавающей запятой. *

* - модуль требует ремонта или поверки.

Для установки режима канала, требуется войти в режим коррекции, нажав <Enter>. После входа в  коррекцию режима, кнопками  и  выбирается необходимый режим измерения из списка, предлагаемого модулем. Запись нового режима- по кнопке  <Enter>. 

Экран отображения окна измерения представляет значение окна измерения в миллисекундах:
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Установка нового значения окна измерения аналогична установке режима канала. Новые значения вступят в силу только после рестарта модуля!
Тестовый дисплей модуля DOUT8  (Модуль реле)

Главный экран отображает имя модуля и его модификацию:
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Прикладной экран в модуле один - отображения состояния выходных дискретов.
Прикладной экран отображения состояния выходных дискретов представляет в верхней строке номера  каналов с 1 по 8-й, а в нижней строке- состояние всех восьми выходов, представленное по одному символу на вход. 
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Односимвольное обозначение состояния выхода:

- логический 0 (ВЫКЛЮЧЕН)

- логическая 1 (ВКЛЮЧЕН)

Модуль позволяет производить ручное управление (коррекцию) выходных каналов. Для входа в режим коррекции необходимо нажать кнопку <Enter>.

После входа в ручное управление, выбор необходимого канала осуществляется посредством кнопок  и , причем позиция текущего входа помечается  миганием. Кнопками  и , находясь в позиции желаемого выхода, можно, соответственно, включить или выключить канал.

Выход из режима ручного управления осуществляется 

 -по кнопкам  <Enter> или <Esc>

 -по таймауту пассивной клавиатуры

 -при отключении тестового дисплея

 -по команде локальной сети

После выхода из режима ручной коррекции, выходы  устанавливаются в состояние, заданное по локальной сети.
  Главный экран 
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